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Firma ARO, Swiatowy lider w dziedzinie zgrzewani a, zaproj el
Srednicgj, mby zaoferowal rozwi Nzania dla 4 typ-w zgrzewani a
punktowego i .doczogowego

Dzinki doSwi adczeniom i korzyéciom pgynNcym z seri.i ur zNdz
integruje najnowsze technol ogi e zgrzewani a, tym t echi
czfistotl dwaSwmiaj bardziej wymagaj Ncych qutkownl

Umi eszczaj Nc w jednym urzNdzeniu 8 wysoko wy nych tran
r-Unych programowal nych §tsérgcnm~rrdbl¢wybwunrgzr4zewani '

odribne regulatory pneuswmemyma\mhew,AFwoptwnhhwpe d2|nk
modugowoSirty dl a wspomni anych wy Ue j typ:w z

standardowych i opcjonalnych el ement - w uerdze_

KaUde wur zNdgzermsite wyeroisiaUbne w szereg bardzo el
takich jak:

- Zasilanie 400 V / 50 Hz w standardzie,

-Pedag el ektryczny na PA, PE 1lub

-Oburfczny pulpit sterowniczy na PB i BE

-Filtr, ciSnieniomierz regulator i mont aU|pz z cfz an

-Zaw-r el ektromagnet ycz mapnednatycsnege,r owani a s
-Si § o W0 dak z nieolejonym powietrzem przy 6 bar lub

- Dwustopniowy s i § o 1880id&N z nieolejonym powietrzem przy 6 bar

-Wy gNcznik ci Snieniowy bezpiecze@&st wa
- Wariator tyrystorowy i sterownik zgrzewania

-PrzegNcznik program-w,

-Z/ bez przegNcznika prNdowego,

-Wy gNcznik zasilania gg-wnego,

-Zaw-r obrotowy 1/4.do zasilania w wod

zNdzeni e
do zgrzewania
garbowego typu PB

stacjona

UrzNdzenieestacjonar UrzNdzenie stacjo

do zgrzewanla
do zgrzewania punktowego typu PA doczogowego typu PF typu PE



Og:- Il ne przedstawienie u
Prezentacja technologi i

Szerokagama opcjonalnych element-w wyposaUenia uzupegnia sys
podstawowy:
A Dla obudowy:
150mm pion,
Podpora dla urzNdze® o djugoSci skutecznej ponad 600 mm

A Do sterowania programowalnym zgrzewaniem oporowym:
8 wersji sekwencji (AR 01, 5T2P, 7T8P, 10T16P, 10T32P, 10T32PEC, 10T16PMF, 10T16PMO).

ADo ukgadu pneumatycznego:
kontrola pozycji otwarcial/ zamknincia (propeimsi gdwkcikpny d

ADo systemu kontrolowania sigy?*:
Program r ncznmaskudae g d o & edni- i dwuskokowych.
Program elektronicznej regulacji nacisku dlas i g o w jedn&- i dwuskokowych.
Analogowy czujnik nacisku,

Elektroniczna regulacja nacisku zgrzewania.

*Opcje dosthipne w zal eUnoSci od wyboru CPSprzeb.zawbel propostjondRlknyRegul acja elektro

A Do zasilania elektrycznego*:
230 V/50 Hz - 230 V/60 Hz - 400 V/60 Hz - 440 V/60 Hz - 480 V/60 Hz.

*Opcje dostipne w zal eUnoSci od przyjfAtej mocy znami onowej urzNdzeni a

CZYM JEST TECHNOLOGI A $REDNIEJ CZNSTOTLI WO$CI ?

W przeciwi e st wi e do rozwi Nza® konwencjonalnych o czfistotliwo$§
czistotliwoSci sprawia, Ue moUliwe jest wytworzenie prNdu
rozwi Nzania. ®obdtarsdcadgryy j@rsitean s fadwmpesownkevch

1000 Hz zasilanych poneert eyegoarcaojg Najeuw trybie tr-jfazow:
Aby zoptymali zowal wydajnoSi tej techniki, regulacja prNd
zintegrowane z sSsystemenm. Z a k gvgnosk LR Hz, répelacjz zfist ot | i woSI p

pozwala na szybkN reakcjnin wzglhndem zmian w procesie oraz
stosowanej do zgrzewania.

Zal ety Sredniej czfAstotliwoSci
A Na poziomie zgrzewania:
- wytwarzanie prNdu stagego, kbemiye spalawesay Der iewal moddi
- wartoSl prNdu nominalnego (stNd mniej amper -w wymaljgany
- i / lub dgugoSi czasu zgrzewania (poprawa wydajnoSjci),
- ddguUsza eksploatacja elektrod, -/
- ograniAczone wyrzuty materi agu na spaw.
ANF  LJ2T A 2 Yeni& dzNJ DR A
- wzglidna niezal eOnoSIi obecnej wydajnoSci urzNdzenila_w :
- dgugoSci uchwytu elektrody i szczeliny. ‘
A Na poziomie sieciowym:
- lepsze r-wnowaUenie obci NUen-fazowysnj eci owego dzi nki zlasil
- mniejsze rozmiary kabliiki sywyeéMemwniokhyroatyc (st yczn

- niskie przesunifncia prNdu / napifncia f az@epszecos 4 mo U

CL

Technol ogi a maj Nca wkigoatda Iwn epjo dJeq kSocd cei "

Obecnie technologia Srednie]j czfisbpawl NwaBScemjdbsta niezwykI e
zastosowa@OWd, gdyU umoOUl i wi a wyt warzani e wysokiej jak
monta}Uowych po n(ivssikﬁkcshzokéol'sz'ztaascthosowa(E W zgrzewani u WijeL,o/ga
(urzNdzeni a PB) O a z Agmrzdwazreini a p PARt,owy mszczeg: | noS|ci W

przypadku bezpiecznych zgrzein oraz zgrzein widocznych).

@&




Og-lne wgaSci woSci:

-Zwi ikszanie sigdy na._elektrodach: 740 d
- Zakres skoku s i § o vjedroskakowego: 100

- Zakres skoku s i g o vdwusKolkowego: 80+20 mm,

-Zdgawienie powietrza,

- System opadania i przeciw spadaniu (szybkle oczyszczanie),

-UrzNdzenie wyposalUone w standardowe ob
-Wy gNcznik zasilania gg-wnego,

- Sterowanie cyklem zgrzewani a przy pomocy pedadgu
elektrycznego,

- Podpora dla ramienia 800mm,

- Skuteczny rozstaw ramion z 235 do 545 mm przez

pgymmeNulacjnin dolnego stogu

-Wersja AAO instalaciji ramienia i uchwy
-Zestaw g-rnego uchwytu elektrod,
-Skuteczna dgugoS|I dolnego ramienia: 400
Sr odk owseijg olwnniikia
-PrzegNczni k program-w, )
-UrzNdzenie cagkowicie chgodzone wodN (
wt-rne, uchwyt elektrod i el ektrody),
-Pracuje w trybi e Aspaw nzaan isapba,we mo | ub
-Ustawianie natnUeni a pgyWNdmuue zgrzewani a
przesunifci e fazo we | ub adaptacyjnN r ec¢
wyboru CPS.
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Wy mi ary techniczne uerd-.zme.n‘.i.am‘PA z typ.em A 800 mm uc

(g

rny uchvwytz esluenkitirtoed wz gl naiegno Wwninka Srodkowej



Typ PA:
- technologia jednofazowa 50 Hz AC
-technol ogi a Sredni ej C Z

Szczeg- - Jowe opcj e

Transformatory 400 V/ 50 Hz AC: 90 kVA AC 125 kVA AC 160 kVA AC
-GgfibokoSxzne krua eSr od
si gowni ka 400/600 mm 400/600/800 mm 600/800 mm
-GgnbokoSci skuteczne
elektrody: 500/700 mm 500/700/900 mm 700/900 mm
Transformatory 400 V/50 Hz MF: 90 kVA MF 180 kVA MF
-GgfibokoSci skutecidne
si gowni ka 400/600/800 mm 600/800 mm
-GgnibokoSci skuteczne
elektrody: 500/700/900 mm 700/900 mm

Instalacja ramienia i uchwytu elektrod:

Opcjonalna wersja AB 0:

-Zestaw g-rnego ramienia,

- Zestaw dolnego ramieniawraz zuchwyteme | ekt rod o skutecznej dgugoSci 500 /[ 7

Opcjonal naCower sj a A

-Zestaw g-rnego ramienia zash§gbwhowany na S[odkowej i nii
-Zestaw dolnego ramienia o skutecznej dgugoSci 400 /600 /8
-Podporas kut ecznej dgugoSc.i kr-tsza niU 800 mm
Do kontrolowania sigy: ’
- Program naciskuzr iczn N r elguil @@\ jBink- i dwuskokowych*,
-Programnaciskuz el ekt r oni c dlaNi § @w pedné icdwuskokowych*,
- Regulacja elektroniczna nacisku zgrzewania*,
- Analogowy czujnik nacisku*, .
-Dwupozycyjinypedag ster WwaBnanciel/ Zgrzewani e,
-Kontrola pozyciji otwarty skok roboczy/ cagkowicie otwarty
*Opcje dostinpne w zaleUnoSci od wyboru CPS, zob. tabela n:
3
)
UrzNdzeni e PA z dodaymypcAwqdde@m . )
uchwyt elektrod przesuni 8tgownpgk UrzNdzenie PA 'z dolnym uchwyten

uchwyt elektrod wzmocniony regul



